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CONCLUSIONES
-

El método acd probado produce resultados saticfactorios, debido a que la programacion que los ectudiantes realizaron y el acercamiento a través de la vicualizacion del funcionamiento
de la planta por medio de una cdmara, genera el correcto desempeiio en las diferentes plantas, como fue posible observar en los recultados, el hecho de recibir una clase virtual no
imposibilita que los ectudiantes desarrollen cu razonamiento logico que tan dtil y nececario es en el drea de ingenieria, ademds la disponibilidad de las maquinas universitarias permite

que loc alumnos ce conecten en el horario que mds lec convenga evitando asi la posible pérdida de la clace a loc alumnos que ce lec precente algin inconveniente.
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